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NIDEC FOOD GRADE

Das Unternehemen
The Company

Nidec Corporation

Bei der Nidec Gruppe handelt es sich um ein global tatiges Unternehmen mit vielfaltigen Unternehmensbereichen und
dem Fokus auf Automatisierung. Umfangreiche Produktpaletten im Bereich der Motorentechnik und des Getriebebaus
machen Nidec zu einem verlasslichen Partner fir national und international tatige Firmen.

Nidec-Shimpo Corporation

Mit dem Hauptfokus auf die Entwicklung und Herstellung von Servogetrieben, ist Nidec-Shimpo der optimale
Partner im Bereich der Robotik und Automatisierungstechnik. Seit 75 Jahren steht das Unternehmen flr
Innovation und stetige Weiterentwicklung und ist heute, mit knapp 4.000 Mitarbeitern, einer der groBten Hersteller
von Getrieben weltweit.

Nidec | Graessner GmbH

Die Relevanz der Antriebstechnik, fUr die erfolgreiche Nutzung verschiedenster Anlagen, verlangt zunehmend
nach spezialisierten Partnern, die neben hoher Fachexpertise, hoher Kapazitat und professioneller Flexibilitat ‘:
auch den inneren Antrieb - die Motivation - besitzen, ihren Kunden optimale Produkte und Dienstleistungen
zu bieten. Wir wollen Ihnen im komplexen Bereich der Antriebstechnik ein kompetenter Partner sein.

Mitarbeiter & Umsatz

Nidec beschaftigt weltweit 114.000 Mitarbeiter und ist u.a. bei den burstenlosen Gleichstrommotoren
die globale Nummer eins (Marktanteil 46%). Mit einem Umsatz von 13,8 Mrd Euro gehdrt Nidec zu den
absoluten ,Big Playern® in Asien und den USA. (Stand: 3/2022)

Nidec Corporation

The Nidec Group is a globally active company with multiple divisions and a focus on automation.
Extensive product ranges in the field of engine technology and gearbox construction make Nidec
a reliable partner for nationally and internationally active companies.

Nidec-Shimpo Corporation

With its main focus on the development and manufacture of servo gearboxes, Nidec-Shimpo
is the ideal partner in the field of robotics and automation technology. For 75 years, the
company has stood for innovation and continuous development and today, with almost
4,000 employees, is one of the largest manufacturers of gearboxes in the world.

Nidec | Graessner GmbH
The relevance of drive technology, for the successful use of a wide variety of systems,
increasingly demands specialised partners who, in addition to high technical expertise,
high capacity and professional flexibility, also possess the inner drive - the motivation
- to offer their customers the best possible products and services. We want to be
your competent partner in the complex field of drive technology.

ENTHUSIASM,
TENACITY,
PASSION,
NIDEC.
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fUr eine Uberschlagige Einschatzung geben. Exakte, spezifische
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Please note that all information contained is given without
warranty and is not legally binding. It comprises theoretically
calculated values that serve only as a starting point for a general
estimate. Exact, specific specifications should be confirmed with
us. Listed information and specifications only become contrac-
tually binding once such are agreed with us in writing.
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70 Jahre Getriebeentwicklung - ihr Wettbewerbsvorteil
70 years of gear drive development. Your competitive advantage

Seit 1952 steht NIDEC-SHIMPO fur Innovation, Qualitat und Zuverlas-
sigkeit in der Entwicklung und Herstellung von Prézisionsgetrieben fir
Bewegungssteuerungsanwendungen. Unser Unternehmen versendet
monatlich mehr als 150.000 Getriebe aus unseren Produktionsstéatten
im asiatisch-pazifischen Raum und in Europa. Zu den Kerntechnologien
gehoren Planeten-, Schnecken-, Hypoid-, Kegelrad-, Spannungs-
wellen- und Zykloidgetriebe. Unser vielfaltiges Produktportfolio, die
hochmoderne Ausriistung, das technische Know-How und der
Produktionsumfang ermdglichen es unseren Kunden, weltweit zu
konkurrieren und ihre Geschafte auszubauen. Unser Ziel ist es,
weiterhin den hohen Grad an Innovation zu gewahrleisten und unseren
Kunden erstklassige Produkte und Dienstleistungen anzubieten.

Im Dienste lhrer Branche
Serving Your Industry

APPLIKATIONEN FUR DIE
GETRANKEINDUSTRIE
Rotationsabfullung, aseptische Abful-
lung, VerschlieBen, Etikettieren,
Fordern, Kartonieren, Verpacken.

BEVERAGE APPLICATIONS

Rotary Filling, Aseptic Filling, Capping,
Labeling, Conveying, Cartoning, Case
Packing

APPLIKATIONEN FUR DIE
MILCHWIRTSCHAFT

Milch, Kase, Joghurt, |
Eierverarbeitung, Pasteurisierung,
Homogenisierung, Buttern, Abflillen,
VerschlieBen, Etikettieren, Fordern,
Kartonieren, Verpacken.

BEVERAGE APPLICATIONS
Milk, Cheese, Yogurt, EQg Processing, |
Pasteurization,Homogenization, l
Churning, Filling, Capping, Labeling, |
C ing, Cartoning, Case Packing «
onveying, Cartoning, Case Packing . Q

| APPLIKATIONEN FUR
MEERESFRUCHTE

Ko&pfen, Ausnehmen, Entgraten,
Zerkleinern, Filetieren, Zerlegen,
Entschalen, Sortieren, Verpacken,
Etikettieren, Transportieren,
Palettieren.

BEVERAGE APPLICATIONS
Heading, Gutting, Deboning, Mincing,
Filleting, Timming, Descaling, Grading,
Packing, Labeling, Conveying,
Palletizing

APPLIKATIONEN FUR

DIE PHARMAZIE
Rotationsabflllung, Aseptik,
Abflllen, VerschlieBen, Etikettieren,
Fordern, Kartonieren, Verpacken.

PHARMACEUTICAL
APPLICATIONS

Rotary Filling, Aseptic, Filling,
Capping, Labeling, Conveying,
Cartoning, Case Packing

Since 1952, NIDEC-SHIMPO has been synonymous with innovation,
quality and reliability in the development and manufacturing of preci-
sion gearboxes for motion control applications. Our company ships
north of 150,000 units a month out of our manufacturing plants
throughout Asia-Pacific and Europe. Core technologies include
planetary, worm, hypoid, bevel, strain wave and cycloidal gearing.

Our diverse product portfolio, state-of-the-art equipment,engineering
knowhow and manufacturing scale allow our customers to compete
and expand their businesses globally.Our aim is to continue to
innovate and provide best-in-class products and services for our
customers.

APPLIKATIONEN FUR
FRUCHTE & GEMUSE
Sortieren, Zerteilen, Schélen,
Entkernen, Entstielen, Schneiden,
Wirfeln, Konservieren, Férdern,
Verpacken, Palettieren.

. FRUIT & VEGETABLE
APPLICATIONS

Sorting, Splitting, Peeling, Coring,
Stemming, Slicing, Dicing, Canning,
Conveying, Case Packing, Palletizing

n

APPLIKATIONEN FUR

FLEISCH & GEFLUGEL

Enthauten, Zerlegen, Entbeinen,
Portionieren, Sortieren, Dosieren,
Beschichten, Braten, Marinieren,
Verpacken, Etikettieren, Tray Handling.

MEAT & POULTRY APPLICATIONS |
Skinning, Trimming, Deboning,
Portion Cutting, Grading, Batching,
Coating, Frying, Marinating, Packing,
Labeling, Tray Handling

f"‘

APPLIKATIONEN FUR
BACKWAREN UND SNACKS
Braten, Backen, Dekorieren, Wrzen,
Formen von Trays, Férdern, Wiegen,
Kartonverpackung.

BAKERY & SNACK
APPLICATIONS

Frying, Baking, Decorating,
Seasoning, Tray Forming, Conveying,
Weighing, Case Packing

APPLIKATIONEN FUR

DIE KOSMETIK

Mischen, Dosieren, Abflillen,
VerschlieBen, Etikettieren, Zuflhren,
Sortieren, kartonieren, in Kisten
verpacken, palettieren

COSMETICS APPLICATIONS
Mixing, Dosing, Filling,
Capping, Labeling, Feeding,
Sorting, Cartoning, Case ”

L=

Packing, Palletizing “ -




NIDEC FOOD GRADE

Lebensmittelechte Applikationen mit hochsten Hygieneanforderungen
Solutions for General Purpose Washdown Applications

Unsere Planetengetriebe der VR-Serie haben den Markt flr
Prézisions-Servogetriebe revolutioniert und wurden nun von uns
weiterentwickelt. Die Getriebevarianten in Food Grade Ausfliihrung

sind in einer groBeren Bandbreite von Serien und BaugrdBen erhaltlich.

Mit diesen Ausfihrungen lassen sich erhdhte Hygieneanforderungen
in verschiedenen Bereichen der Fertigung erfuillen, von der Verarbei-
tung bis zur Verpackung. Die gangigen Konfigurationen werden in
Europa gelagert und zusammengebaut, um eine hohe Flexibilitat und
schnelle Durchlaufzeiten zum kostengunstigsten Preis auf dem Markt
zu gewahrleisten. Unser modulares Adaptersystem ermdglicht eine
einfache Montage an jeden Standard-Servomotor. Fur Achsen mit
eingeschranktem Platzangebot bieten wir mehrere dieser Funktionen
in einer rechtwinkligen Konfiguration an, bei der Planeten-, Schnecken-,
Hypoid- oder Kegelradgetriebetechnologie zum Einsatz kommt.

Die VR-Serie auf einen Blick

VRL, VRB, VRS, VRT Serie

Ubersetzungen 3:1 — 100:1

Edelstahl Abtriebswelle

IP65 auf Anfrage mdglich

NSF H1 lebensmittelechtes Fett

Robuste Innenkonstruktion und Schragverzahnung
Kostengtinstige, schnell verflgbare Produkte fur leichte bis
mittelschwere Anwendungen

Kombinieren Sie die Mglichkeiten flr eine maBgeschneiderte
Lo6sung

Our VR series planetary products have revolutionized the precision
servo gearbox market and we’ve continued to innovate. We've
expanded our wash down options to include additional features in a
wider breadth of series and frame sizes.

These features can handle wipe-down and light-to-medium wash
down requirements in different areas of the manufacturing floor, from
primary processing to secondary packaging. Common configurations
are stocked and assembled in Europe for high flexibility and quick
turnaround at the most cost-effective price point in the market.

Our modular adapter system allows for simple, streamlined mounting
to any standard servo motor. For axes with space constraints, we
offer several of these features in a right-angle configuration, utilizing
planetary, worm, hypoid or bevel gearing technology.

VR Series at a glance

VRL, VRB, VRS, VRT Series

Frame sizes 3:1 - 100:1

Stainless Steel Output Shaft & Fasteners

IP65 possible on request

NSF H1 Food Grade Grease

Robust internal construction with helical gears
Cost-effective, readily available products for light
to medium duty applications

Mix and match options for a tailor-made solution

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.

www.graessner.at E’ 5



Produktubersicht Product Overview

NIDEC FOOD GRADE

Baureihe Product Series

VRL

VRB

VRS

VRT

Achsausrichtung Axis of Orientation

Koaxial Inline

Koaxial /nline

Koaxial /nline

Koaxial /nline

Planetengetriebe, Planetengetriebe, Planetengetriebe, Planetengetriebe,
Getriebetechnologie Gear Technology schragverzahnt schréagverzahnt schrégverzahnt schragverzahnt
Helical planetary Helical planetary Helical planetary Helical planetary

Kleinste Smallest 070 060 060 064

BaugroBe N

S e GroBte Largest 120 115 100 110
Varianten Variety 3 3 3 3

) Minimum Minimum 3 3 3 5

phersetzung Maximum Maximum 100 100 100 100
Varianten Variety 12 12 12 9

Art der Abtriebsausfiihrung Ouiput Mounting Style

Genutete Vollwelle, Gewindebohrungen )

Solid keyed shaft, tapped holes

Genutete Vollwelle, Durchgangshohrungen o )

Solid keyed shaft, through holes

Glatte Vollwelle, Gewindebohrungen o

Solid smooth shaft, tapped holes

Glatte Vollwelle, Durchgangshohrungen o Y

Solid smooth shaft, through holes

Flanschabtrieb Flange output ( J

Schmierung Lubrication

Standard Schmierfett /ndustrial Grade Grease [ ] () @ ()

Standard Schmierdl /ndustrial Grade Oil

Lebensmitteltaugliches Fett Food Grade Grease [ ] o o o

Lebensmitteltaugliches O Food Grade Grade Oil

Art des Abtriebslagers Output Bearing Type

Kugellager Ball Bearing o o o

Kegelrollenlager Tapered Roller Bearing o ()

Leistungsdaten Performance Specification

Radialkraft Radial Load

Standard Standard

Standard Standard

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent

Axialkraft Thrust Load

Standard Standard

Standard Standard

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent

Verdrehspiel (arcmin) Backlash Rating (arc-min)

5

3

3

3

Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity

Standard Standard

Standard Standard

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent

Wirkungsgrad Efficiency

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent

Hochleistung Excellent




NIDEC FOOD GRADE

Bestellbeispiel Ordering Example

VRLZ| - | 090 | - | 7| — |882| - K| - |19HB16

1. 2. 3. 4 5. 0.

1. Baureihe VRBZ : Modifizierte VRB Serie | VRSZ : Modifizierte VRS Serie
Series VRLZ : Modifizierte VRL Serie | VRTZ : Modifizierte VRT Serie
VRBZ : Modified VVRB Series | VRSZ : Modlified VRS Series
VRLZ : Modified VRL SeriesSeries | VRTZ : Modified VRT Series

2. BaugréBe VRB : 060, 090, 115 | VRS : 060, 075, 100 Seite Page 24138
Frame size VRL : 070, 090, 120 | VRT : 064, 090, 120 Seite Page 10152
3. Ubersetzung VRB, VRL, VRS :
Ratio 1-stufig 7-Stage : 3, 5, 7, 10
2-stufig 2-Stage : 15, 25, 28, 30, 35, 50, 70, 100
VRT :

1-stufig 7-Stage : 5, 7, 10
2-stufig 2-Stage : 25, 28, 35, 50, 70, 100

4. Art der Lebensmittel- 581 : Fett in Lebensmittelqualitat
ausfiihrung 582 : Fett in Lebensmittelqualitat mit Abtriebswelle aus Edelstahl
Foodgrade Options 583 : Standard Fett mit Abtriebswelle aus Edelstahl

581 : Food Grade Grease
582 : Food Grade Grease with SUS output shaft
583 : Standard Grease with SUS output shaftReduction

5. Art der Abtriebsfiihrung, VRB, VRS : Seite Page 24138
Verdrehspiel K3 : Genutete Welle mit Verdrehspiel 3 arcmin
Output mounting style, S3 : Glatte Welle mit Verdrehspiel 3 arcmin
Backslash K3 : Keyed Output Shaft with 3 arc-min Backlash
S8 : Smooth Output Shaft with 3 arc-min Backlash
VRL : Seite Page 10

K5 : Genutete Welle mit Verdrehspiel 5 arcmin
S5 : Glatte Welle mit Verdrehspiel 5 arcmin
K5 : Keyed Output Shaft with 5 arc-min Backlash
S5 : Smooth Output Shaft with 5 arc-min Backlash
VRT :
F3 : Abtriebsflansch mit Verdrehspiel 3 arc-min Backlash
F3 : Flange Output with 3 arc-min Backlash

Seite Page 52

6. Motormontage Code (1*)
Motor Mounting Code (1*)

*1)  Der Motormontage-Code variiert je nach Motor. Bitte nutzen Sie zum Konfigurieren des Codes unsere Auswahlhilfe unter dem Link.
Motor mounting code varies depending on the motor. Use the selection tool link to configure the code.

Abtriebswelle und Passfeder aus Edelstahl fiir eine perfekte
Kombination aus Korrosionsbestandigkeit und Zugfestigkeit.
Stainless steel output shaft and key for perfect blend of
corrosion resistance and tensile strength.

Eingangs- und Ausgangsdichtungen bieten IP65-Schutz gegen
Niederdruckwasserstrahlen aus allen Richtungen sowie gegen
Kondenswasser und Spritzwasser.

Input and output seals provide IP65 protection against low
pressure water jets from any direction, as well as condensation
and water spray.

Vernickelte Ausgangsgehduse und Montageflansche bieten
eine lackfreie Losung ohne die Gefahr des Abblatterns oder
Abplatzens.

Nickel-plated output housings and mounting flanges provide a
paint-free solution with no chance of peeling or flaking.

Die Motoradapterplatten aus Aluminium sind auf beiden
Seiten vollsténdig abgedichtet.
Aluminum motor adapter plates are fully sealed on both sides.

NSF H1 Hochleistungsschmierung aus 100 % Synthetik in
Lebensmittelqualitat erlaubt den zufélligen Kontakt mit Lebens-
mitteln und kann in Verarbeitungsbereichen verwendet werden.
Ermaglicht eine flexible Montage in jeder Ausrichtung.

NSF H1 high performance 100% synthetic food grade lubrication
allows incidental contact with food and can be used in
processing areas. Allows flexible mounting in any orientation.

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. WWww.graessner. at G
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



VRL-Series

VRL Baureihe

as Getriebe der Baureihe VRL ist der Allroun-

der im Bereich Planetengetriebe. Das Produkt
ist dank Schragverzahnung, robuster Innenkonstruk-
tion, ruhigem Lauf und hoher Drehmomentdichte
fUhrend in seiner Klasse. Mit einem Verdrehspiel von
nur 5 arcmin ist das VRL-Getriebe in einer breiten Pa-
lette von Anwendungen einsetzbar, bei denen Genau-
igkeit und Dynamik im Spiel, jedoch auch die Kosten
im Blick zu behalten sind.
Das VRL ist eine hervorragende Wah! fir Servo-Anwen-
dungen in Verpackungs-, Férder- und Automatisierungs-
anlagen. Mit unserem umfangreichen Sortiment von
BaugréBen und Ubersetzungen genieBen unsere
Kunden so viel Flexibilitdt wie noch nie. Dank gangiger
Montageabmessungen nach Industriestandard lasst
sich das VRL leicht und zeitsparend fur unsere Kunden
in vorhandene Maschinenkonzepte integrieren.

Optimal
Optimal

Ausgezeichnet
Exceptional

Geeignet
Suitable

Las
Loac

Relative Kosten
Relative Cost

NIDEC FOOD GRADE

VVRL Series

he VRL series is the all-rounder in the planetary

gearbox marketplace. With helical gearing, robust
internal construction, smooth operation and high
torque density, this product is truly best-in-class.
5 arc-min backlash allows the VRL to be applied
to a wide range of applications where accuracy and
dynamics are in play, but cost is of concemn.

The VRL is an excellent choice for servo applications
in packaging, handling and automation systems.
We offer the broadest selection of frame sizes and
ratios, giving our customers more flexibility than ever
before. Industry standard mounting dimensions allow
the VRL to be implemented in leg-
acy machine designs, saving
our customers valuable

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.
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Highlights

Der Allrounder fur Bewegungssteuerungsanwend-
ungen im mittleren bis oberen Leistungsbereich

GréBte Auswahl von BaugréBen und Ubersetzungen
auf dem Markt

Kleinstes Verdrehspiel in dieser Klasse (< 5 arcmin)

Prazise Montage an jedem Motor dank groBer
Auswahl von Adaptern

Wartungsfreie Losung mit Lebensdauerschmierung.
Hochleistungsschmierfett erlaubt flexible Montage in
jeder Einbaulage

Gangige Montageabmessungen nach Industrie-
standard

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.

VRL-Series

Highlights

The all-rounder for mid to high end motion control
applications

The widest range of frame sizes and ratios available
in the market

Best-In-class backlash (<5 arc-min)

Broad range of mounting adapters offer a simple,
precise attachment to any motor

Maintenance-free solution that is lubricated for life.
High performance grease allows flexible mounting in
any orientation

Industry standard mounting dimensions

www.graessner.at ’G‘ 9



VRL NIDEC FOOD GRADE

VRL 070 Spezifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRL 070 1-Stage Specifications

Baureihe Frame size 070
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 15 22 22 22
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 36 52 52 36
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 4000 4000 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 7500 | ... | 7500 | ... | 7500 | ... | ... | 7500
< © < © © © c QS o —
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] 7 008 | ©5 | 008 | 55| 008 | 5 | 55 | 008
] =] tQ Tt
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 1200 | £8 | 1200 | S8 | 1200 | 28 | 2§ | 1200
S 5 G -G
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 100 | &5 | 1100 | S5 | 1100 | &5 | S35 | 1100
(= S S (S I
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (< 8) [kgcm2] = 014 | 3 “é 0077 | S E 0.062 | S E 3 2 0.056
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] - 0.25 % % 0.19 % % 0.17 % % % % 0.17
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] -- 053 | &% | 046 | £S5 | 045 | 2% | ©F | 044
0§ 0T ©n T @0
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 S=1 9% =] 9% S| Ex| 9%
T ——— , " EE 55 55 | 5%
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 12 3 = S 3 < S 3 = S = S 3
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <5 | 82| <5 82| <5 R | B2 | =5
N R ) § > g > § > §
Gerauschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 | & <66 | & <66 | & = <66
) IP54 IP54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90 90
Gewicht Weight [kl *15 15 15 15 15
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*3)  Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuléssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wéhrend der Lebensdauer zulassig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zuléssige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) IP65 ist als Option erhaltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shatft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8) The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
10 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRL

VRL 070 Spezifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRL 070 2-Stage Specifications

Baureihe Frame size 070
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio EoneltJAmeING| 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 3 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 29 34 36 25 36
Wasimumfocstraton orge. ml |2 | R w2 | w
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80 100
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 4000 | 4000 | 4000 | 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 e e 8500 | 8500 | 8500 | 8500 e
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] 7 004 | S5 | S5 | 004 | 004 | 004 | 004 | ©E
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 1200 E’ % ?E é 1200 | 1200 | 1200 | 1200 § %
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 1100 E g § § 1100 | 1100 | 1100 | 1100 cuiﬁ §
Tréagheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgem?] - 0064 | £ 2 g E 0.061 | 0.068 | 0051 | 0061 | = E
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] - 0.18 % § ‘g § 017 | 0.18 | 0.16 | 0.17 ‘g é
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] -- 045 | £ | &% | 045 | 046 | 044 | 045 | £
Wirkungsgrad Efficiency [%] 1 90 % ;: % ;'i 90 90 90 90 % ::
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 3 ‘zé § § § 3 3 3 3 g E
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <5 E: LE é L: <5 <5 <5 <5 § §
Gerauschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 | @~ | ©= | <66 | <66 | <66 | <66 |
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:Egg) (:Egg) (:Egg) (:Iﬁgg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90 90 90
Gewicht Weight k] *15 1.7 17 | 17 | 17 | 17
Frame size Frame size 070
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eizziet” A""I‘:;;“"g 45 50 60 70 80 9 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 36 36 25
Wasimmfocatraton orge. bl |2 52 =2 36
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 4800 5500 5500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rpm] *6 é § 8500 é § 8500 § E E § 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 gf 0.04 gf 0.04 gg gﬁ 0.04
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 i § 1200 i § 1200 g § g § 1200
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 & ‘§ 1100 2 ‘§ 1100 | 3 éﬁ & Tgﬁ 1100
Trégheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<7 8) [kgem?2] = %éj E 0.051 %é E 0.051 % E é E 0.051
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] - ‘g é 0.16 ‘g é 0.16 % é % é 0.16
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgem2] - ._.: S 0.44 uz S 0.44 uz S E S 0.44
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 g ;i 90 ; § 90 g § g ;i 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 2 § § 3 § § 3 § § ; § 3
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- g S <5 E § <5 ;‘: § § 2 <5
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 S= 1 <66 | ©= | <66 | = | % | <66
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:ggg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [kg] *15 17 17 1.7
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at ’G‘ 11

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



VRL NIDEC FOOD GRADE
VRL 070 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRL 070 1-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input boresize =@14 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input boresize =¢@19 mm
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Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
*1) Lange variiert je nach Motor
—=r *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
¢ 5 *1)  Length will vary depending on motor
*2) Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
12 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRL

VRL 070 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRL 070 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size = @8 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm
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Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
*1) Lange variiert je nach Motor
% — *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
5 *1)  Length will vary depending on motor
*2) Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
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All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



VRL NIDEC FOOD GRADE

VRL 090 Sperzifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRL 090 7-Stage Specifications

Baureihe Frame size 090
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 42 67 67 67
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 86 132 132 89
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2900 2900 3100 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 7500 7500 7500 7500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] o7 035 | 55 | 035 | 25|03 | 55| E5 035
. . ; ; 2 3 2° | 2O
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 2400 | =2 | 2400 | £ | 2400 | £ | £ | 2400
s Sl €S | 88— —
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2200 | =5 | 2200 | = | 2200 | =5 | =S | 2200

. ; E8 &8 88| S8 [ .
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] - - e S - e S - s S P S -

" . . Il 12} Il 1] < %) < 1]
Tragheitsmoment (<@ 14) Moment of Inertia (<@ 14) [kgcm2] == 072 | 5 ; 0.41 = E 033 | 5 ; 5 g 0.30
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) Tkgem2] = 11 | 88 |08 | BE| 073 | BE | BE | 070

- S - S - S S
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] = 29 | x| 26 | @es | 25 | @ec | @c | 25
5~ E\ «© E‘ E é :E é —
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 95 =1 95 S5 | 9% 55| 55| 9%
e ; o . N == == == ==
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 12 10 § 3 10 § 3 10 ~§ 3 § 3 10
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <5 | 85| <5 | 38| <5 | 38| 32| <5
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67 <67
) IP54 P54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 3.5 35 35 815
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berticksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3) Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8) The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
“10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*18) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
14 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRL

VRL 090 Sperzifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRL 090 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 090
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio EoneltJAmeING| 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 3 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 52 84 94 70 94
Wasimumfocstraton orge. ml |2 | 8 2 1w | | e
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200 250
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 3500 | 3500 | 3500 | 3500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 8500 | 8500 | 8500 | 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] 7 006 =& | =5 | 006 | 006 | 006 | 006 | £
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 2400 ~§§ ~§§ 2400 | 2400 | 2400 | 2400 ~§§
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2200 % § % § 2200 | 2200 | 2200 | 2200 % §
Trégheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] -- 020 | 5| 25| 019 | 024 | 012 | 018 | S
Tragheitsmoment (< 0 14) Moment of Inertia (< 0 14) kgem2] - 036 | &% | 2% 035 | 040 | 028 | 035 | 5
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) . = 0.75 E % g Eé 074 | 078 | 067 | 0.73 E %
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] = 25 | 2 § ° S 25 | 25 | 24 | 25 | » §
Wirkungsgrad Efficiency (%] 11 9 | EE | ET | 9 | 9% | 9 | 9 |5F
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity INm/arcmin] | *12 10 % S =510 10 [ 10 ] 10|25
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <5 g g § g <5 <5 <5 <5 E g
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 | <67 | <67 | <67
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:::gg) (:Egg) (:ggg) (::Zgg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight [kal *15 4 4 4 4 4
BaugroBe Frame Size 090
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Em.‘;” A""I’\fort';”"g 45 50 60 70 | 80 | 9 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 94 94 70
Varimum foobraton orge. bl |2 122 122 8
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpm] *5 3800 4500 4500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 8500 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 gé 0.06 %E 0.06 gg §n§ 0.06
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 T | 2400 | £ | 2400 | £ | £ | 2400
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 % § 2200 % § 2200 q% § % § 2200
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<7 8) [kgem2] = TSl om | L8 o | 28 | 28| o1
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] - § S| o027 § g | 027 § 8 § S oo
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) . = E § 0.67 E g 0.67 E % E § 0.67
Tréigheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] = ‘ \i 24 | o (\u: 24 | 2 :: © \5 24
Wirkungsgrad Efficiency (%] *11 55| 9 | 55| w | 85 | 5 | w
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] | *12 =S 10 | =5 10 | =5 |=5] w0
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == § g <5 § g <5 E g ED § <5
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67
Schutzart Protection Class -- *14 (:ggg) (:Egg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40
Zuléssige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight ka] *15 4 4 4
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at ’G‘ 15
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VRL NIDEC FOOD GRADE

VRL 090 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRL 090 7-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@14 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input boresize =¢@19 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =28 mm
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Tiefe Depth 19 ,, 3.5 Tiefe Depth 19
—or *1)  Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
6
*1) Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
16 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE

VRL 090 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRL 090 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@8 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@19 mm (:3)
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Tiefe Depth 12

M8 M8
Tiefe Depth 19 3.5 Tiefe Depth 19
&
6
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.
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Lange variiert je nach Motor
Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle

Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 28 mm ver-
flgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
zu treffen oder kontaktieren Sie uns flr weitere Informationen

Length will vary depending on motor
Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

28mm input bore is available for this frame size. Use our online
configurator to make your selection or contact us for assistance

www.graessner.at ’G‘ 17



VRL NIDEC FOOD GRADE

VRL 120 Spezifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRL 120 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 120
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 102 152 152 152
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 216 312 312 234
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2500 2500 2800 2800
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rpm] *6 5500 5500 5500 5500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 130 | o | 1.30 s | 130 ) oo | o | 130
£3 £ £3 | £8
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 4300 :g’i 4300 :gﬁi 4300 :g’i :g’i 4300
- - - - 535 535 53 | 55
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 3900 | €& | 3900 | £ | 3900 | £ | 2& | 3900
S 5 &G [UN & gy S—
. . . [~ < [~ <
Tréagheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] = - & § - b § - = § 2 § =
. ] (i i (Vg (Vg
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] = - S @ - S @ | - S @ S @ -
Tragheitsmoment (<@ 19) Moment of Inertia (<0 19) [kgcm2] — 3.2 %% 1.4 %% 1.0 (g %; (g % 0.83
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] -- 5.1 LE % 3.1 LE % 2.8 E % g % 26
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 1 38) [kgem?2] - 12 | S| 95 | S| 91 | S| S| 89
55 55 55 | 55 o
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 S 95 =S 95 E8 | €8 95
5= 5 = 5 5= 5 =3 —
Verdrensteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 12 3 | BS | AN BS | AN B | BES | 3
[<5] [<5] D D —
. . . g . = = = =
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <5 | © <5 | © <5 | © = <5
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 <7 <71 <71
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight Ikl *15 7.8 7.8 7.8 7.8
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*3) Zuléssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 beriicksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zuléssige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*18) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) IP65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft. Please note the operation factor fo on page 140
*4) The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8) The maximum radial load that the gearbox can accept
*9)  The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie nihere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
18 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRL

VRL 120 Spezifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRL 120 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 120
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio EoneltJAmeING | 45 | 46 | 20 | 25 | 28 | 30 | 35 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 139 224 224 176 224
Mavimu Acosleraton e, hm |2 26 32 | 3z | 26 | 12
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500 625
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3100 3100 | 3100 | 3100 | 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 6500 | 6500 | 6500 | 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.42 55 ey 042 | 042 | 042 | 042 S5
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 4300 | S5 | S | 4300 | 4300 | 4300 | 4300 | S5
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load N] *9 3900 ? § % § 3900 | 3900 | 3900 | 3900 ? §
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgem2] -- - § ’§ § § -- - - - § ’§
Trégheitsmoment (<@ 14) Moment of Inertia (< 14) [kgem2] = 0.77 é E %gj E 070 | 092 | 0.38 | 0.68 é E
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< @ 19) [kgcm2] -- 1.2 % § ‘§ é 1.1 13 | 078 | 11 % §
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< () 28) [kgecm2] -- 2.9 "E % E % 238 3.0 25 238 "E %
Trégheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< ( 38) [kgem2] == 9.2 Zj S| S 91 | 93 | 88 | 9 Zj =
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 90 fg’ § § § 9 | 9 | 9 | 9 fg’ §
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] | *12 31 § § E LE 31 31 31 31 § §
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <5 |95 | % | <5 | <5 | <5 | <5 | 97
Geréauschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <71 | <71 | <71 | <71
Schutzart Protection Class *14 (:ggg) (:Egg) (:igg) (:Egg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90 90 90
Gewicht Weight [kg] *15 8.7 87 | 87 | 87 | 87
BaugroBe Frame Size 120
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eizg;” A"";\f;t';“"g 45 50 60 70 80 9 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 224 224 176
s e onen w2
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpom] *5 3500 4200 4200
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 6500 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 § :‘E 0.42 § § 0.42 § § § § 0.42
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 %ﬂg 4300 E’i 4300 %ﬂi gg 4300
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 i § 3900 i § 3900 i § i § 3900
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] -- 2 ‘§ 0.19 2 § 0.19 2 ‘§ K § 0.19
Trégheitsmoment (<@ 14) Moment of Inertia (< 14) [kgem2] = é E 0.36 %Ef E 0.36 % E é E 0.36
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] - % § 0.76 ‘;g é 0.76 % § % § 0.76
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] -- %5 25 E s 2.5 LEE E IS 25
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgcm2] = g % 8.8 g % 8.8 g % g % 8.8
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 € 2 90 £ g 90 € 2 € 2 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 ;E'j § 31 § g 31 § § f‘;; § 31
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- == <5 == <5 S= | e= <5
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <7 <7
Schutzart Protection Class *14 (:Egg) (:L’gg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 8.7 8.7 8.7
Alle vorherigen Kataloge haben keine Gilltigkeit mehr. Konstruktionsénderungen vorbehalten. Www.graessner. at ’G‘ 19

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



VRL NIDEC FOOD GRADE

VRL 120 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRL 120 7-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm

187 (%1)
70 117 (%1)
4-M8 58 25 (%1)
Tiefe Depth 16 45 9
== 0
~| ~ 1] -
©| © | =
8 22 S I gert
— T T o
SR CHT S
sl s N
= P
>
< 50 (1)
Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@28 mm
204 (%1)
70 134 (%1)
4-M8 58 35 (%1)
Tiefe Depth 16 45 9
—— 0|
~ ~ \ =
ol © © ﬁfl— —— *
al 2 2l f— 1 [ lagls
P i g E— f [TZs| »
= L !
o —E1— -
s s il \ o
= iy
Iy
o>
< 67 (%1)
Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@38 mm
225 (*1)
70 155 (%1)
4-M8 58 45 (%1)
Tiefe Depth 16 45 9 0
(s\}
s
|
o 2|@ N I g
af 22 — ‘ | [
sl o —" I | X8| o
@| ™ (A I hat
ASYRSY ] (]
I
==
>
<z5>
M12 M12 82 (1)
Tiefe Depth 28 5 Tiefe Depth 28
>
o
- *1) Lange variiert je nach Motor
¢ - | *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
8 *1)  Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
20 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRL

VRL 120 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRL 120 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm

204.5 (x1)
T0 134.5 (x1)
4-M8 958 o | 165D
Tiefe Depth 16 45 9
=3 0
|~ 0 [ I
| © e T
SICE ) o
o o« o e
°lele N G
==k i
>
Y 35 (x1)

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm
214.5 (%1
70 1445 (%1)

4—Ms 58 25 (%1)
Tiefe Depth 16 45 9

=3 0
ol 3|3 D] <
al o= —n C TTgef <
I ——" T3S g
o m | [}

NES 0

o P

[y
< 50 (x1)

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size = @28 mm (:3)

231.5 (%)
70 161.5 (1)
4-M8 58 35 (%1)
Tiefe Depth 16 45 9
E—=3 0
~ ~ N | -
o ©l© i — x
= s
sl 3e (N N O o
s|s 0 | o
S=ia i
™
5
< 67 (x1)
M12 M12 *1) Lénge variiert je nach Motor
Tiefe Depth 28 5 Tiefe Depth 28 *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
*3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 28 mm ver-
9 fugbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
h r zu treffen oder kontaktieren Sie uns flr weitere Informationen
8 *1)  Length will vary depending on motor
*2) Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
*3)  28mm input bore is available for this frame size. Use our online
Genutete Welle Glatte Welle configurator to make your selection or contact us for assistance
Keyed shaft Smooth shaft
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at G 21
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NIDEC FOOD GRADE

VRB Baureihe VVRB Series

Eine nutzliche Alternative fir Anwendungen, die Ava/uab/e alternative for applications requiring high
eine hohe Positioniergenauigkeit und dynamische positional accuracy and dynamic performance.
Leistung erfordern. Das VRB-Getriebe mit einem  The VRB is a <3 arc-min gearbox that offers a through
Verdrehspiel von < 3 arcmin ist fur die Montage per  hole mounting design, making it easier to assemble
Durchgangsbohrung konzipiert, sodass es sich leicht  onto various equipment. This product is an ideal fit
mit unterschiedlichen Anbauteilen kombinieren lasst.  for various belt drive and actuator applications found
Dieses Produkt ist eine ideale Losung fUr verschiede-  throughout the packaging and assembly cell automa-
ne Riemenantriebs- und Stellantriebsanwendungen,  tion markets.

wie sie in der Verpackungs- und Montagezellenauto-

matisierung géangig sind. Various standard wash down and food grade options
Das VRB ist in verschiedenen Schutzklassen und  are available, making the VRB an attractive choice for
lebensmitteltauglichen Ausfihrungen erhdltlich und  the toughest environments. We offer the broadest se-
damit eine attraktive Wahl auch fur die anspruchs- lection of frame sizes and ratios, giving our custom-
vollsten Umgebungen. Mit unserem umfangreichen ers more flexibility than ever before. Industry
Sortiment von BaugréBen und Ubersetzungen standard mounting dimensions allow
genieBen unsere Kunden so viel Flexibilitat wie the VRB to be employed in leg-
noch nie. Dank géangiger Montageabmessun- & acy equipment designs,
gen nach Industriestandard I&sst sich das ) saving our customers
VRB leicht und ohne viel Zeit- oder time and money.
Kostenaufwand fur
unsere Kunden in
vorhandne Anlagen-
konzepte integrie-
ren.

,/

Optimal
Optimal

Ausgezeichnet
Exceptional

Geeignet
Suitable

Relative Kosten Las
Relative Cost Loac

22 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE

Highlights

Besonders geeignet fur High-End-Anwendungen mit
hohen Anforderungen an die Genauigkeit

GréBte Auswahl von BaugréBen und Ubersetzungen
auf dem Markt

Kleinstes Verdrehspiel in dieser Klasse (<3 arcmin)

Prazise und einfache Montage an jeden Motor dank
groBer Auswahl an Adaptern

Wartungsfreie Losung mit Lebensdauerschmierung.
Hochleistungsschmierfett erlaubt flexible Montage in
jeder Einbaulage

Durchsteckmontage nach Industriestandard

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.

VRB-Series

Highlights

Exceptional value for high end motion control
applications with demanding accuracy requirements

The widest range of frame sizes and ratios available
in the market

Best-In-class backlash (<3 arc-min)

Broad range of mounting adapters offer a simple,
precise attachment to any motor

Maintenance-free solution that is lubricated for life.
High performance grease allows flexible mounting in
any orientation

Industry standard through-bolt mounting style

www.graessner.at ’G‘ 23




VRB NIDEC FOOD GRADE

VRB 060 Spezifikationen 1-stufige AusfUhrung VRB 060 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 060
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 15 22 22 22
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 36 52 52 36
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 | .. | 4000 _. .. 4000 | . . ... | 4000
< § < < § SS T
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 7500 ‘é,& 7500 %8 7500 fga& ‘é% 7500
T o £ T | £
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 008 | 25 | 008 | 25 | 008 | 28 | 2§ | 0.08
. . R R — Q:) —_ l':) — Q':) — LS —
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 1200 | 8= | 1200 | &= | 1200 | &< | S | 1200
S g & 8 @& g S g L
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 1100 | & 'j;) 1100 | & L; 1100 | & L; 3 'j;) 1100
S c O S | &8
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] -- 014 | ©= | 0077 | ©= | 0062 | ©C= | ©= |0.056
EE EE 88 |88 o
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] -- 025 | 25 | 019 | 25 | 017 | 25§ | 2% | 017
. . . ® © ®»« © © K2
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< (0 19) [kgem2] -- 053 | ©= | 046 | &= | 045 | &= | 5= | 044
. .. ) N £T £T £ET | ES (——
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 =2 95 =2 95 =2 | €2 95
. . . =3 =3 =3 =3 [
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 3 23 3 3E 3 29 N 8
: S . : RS 58 58S | 88
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <3 | 2= | =3 | 2= | <3 | 2= | o= | <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 <66 <66
) IP54 IP54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 1.4 1.4 14 1.4
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*3)  Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuléssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wéhrend der Lebensdauer zulassig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zuléssige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) IP65 ist als Option erhaltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shatft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8) The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie néhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
24 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 060 Spezifikationen 2-stufige AusfUuhrung VRB 060 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 060 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio Eonelt JAmeING | 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 35 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 29 34 36 25 36
Warimumfocatraton orge. ml | 2| R w2 | w
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80 100
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 | ... | _. .. | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | . .
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [vmin jpm]| "6 | 8500 | S& | S& | 8500 | 8500 | 8500 | 8500 | £
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torgque INm] *7 004 | 55 | 55 | 004 | 004 | 004 | 004 | 5
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 1200 E § § g 1200 | 1200 | 1200 | 1200 § §
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 1100 é g % g 1100 | 1100 | 1100 | 1100 é g
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<@ 8) [kgcm2] -- 0.064 g 2 g 2 0.061 | 0.068 | 0.051 | 0.061 g 2
Tréagheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) kgem2] - 018 | S5 | 85 | 047 | 018 | 016 | 017 | B
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgecm2] - 0.45 % % TE :: 045 | 046 | 0.44 | 045 r_:v) ::
Wirkungsgrad Efficiency (%] 1 90 | 25|25 0 | 9 [ | 90 |25
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity (Nm/arcmin] | *12 3 | 83| 83| 3 3 3 3 | 8S
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <3 82 | 82 <3 <3 <3 <3 8=
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 | <66 | <66 | <66
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:Egg) (:Egg) (:Egg) (:Iﬁgg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight Tkg] *15 16 16 | 16 | 16 | 16
BaugrdBe Frame Size 060
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eizziet” A""I‘:;;“"g 45 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 36 36 25
Wasimumfocatraton orge. bl |2 52 =2 3
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 4800 5500 5500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rpm] *6 5 8500 5 8500 55 | 55 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 §’$ 0.04 §7$ 0.04 §7$ §$ 0.04
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 E § 1200 E % 1200 E % E’ é 1200
g i i i

Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 K ’§ 1100 | 2 ’§ 1100 | 2 ’§ K § 1100
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<7 8) [kgcm2] - %gj E 0.051 %é 2 0.051 %é 2 é 2 0.051
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] -- ‘g é 0.16 % é 0.16 % é % § 0.16
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< (0 19) [kgem2] -- £S | 044 | 25 | 044 | 2 | £F | 044
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 E § 90 é % 90 é % E :; 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 2 = § 3 | € § 3 | 2 § = § 3
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- E g <3 § Lz <3 § Lz E‘;j Lz <3
Gerauschpegel Noise Level dB [A] 13 S= | <66 | 2= | <66 | = | 27 | <66
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:ggg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 16 16 16

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at ’G‘ 25
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VRB NIDEC FOOD GRADE

VRB 060 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRB 060 1-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm

112 (1)
37 75 (%1)
6 6 15.5 (%1)
060 4-95.5 28
o ™
22 g g
= H
3@ D] 3
EE , ~fi-tea £
o| © J s o
sl s Dl ! =
.b‘ 777 :]_
&
32 (1)

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm

115 (%1)
37 T78(%1)
6 3 16.5(%1)
060 4-95.5 28
o ™
22 S g
3= i =
-1 k
2z —n %ﬁ | §2 -
gley — — 8
LSYRSY |
.“‘ -
S
35 (%1)

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@19 mm

130(x%1)
37 93(x1)
6 6 25 (%1)
060 4-95.5 28 2
o )
© ) e
22 = - —
J
©| © e =
i > | 32 S
RASY
2l e o 2
ESYRSY “
> 7]
& LY |
50 (%1)
M5 M5
Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
*1) Lange variiert je nach Motor
V *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
1)
5 *1) Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
26 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 060 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRB 060 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@8 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@14 mm
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6 6 16.5 (%1)
060 4-85.5 28
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =¢@19 mm

151(%1)
37 114 (%1)
6 6 25 (%1)
060 4-$5.5 28 ",‘2
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2s D —gelt

o| © | Es ©

2 SRR =

2, -
e m i
s B V= vl |
< LV |
50 (%1)
M5 M5
Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
*1)  Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
0 o
*1) Length will vary depending on motor
5 *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle
Keyed shaft Smooth shaft
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at G 27
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VRB NIDEC FOOD GRADE

VRB 090 Spezifikationen 1-stufige AusfUhrung VRB 090 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 090
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 42 67 67 67
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 86 132 132 89
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2900 2900 3100 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 7500 7500 7500 7500
) s [ pEght o [
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 03 | £F |03 | S |03 | 55| ST | 035
- : ; ; 89 S© S | 3O o
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 2400 | © & | 2400 | £ | 2400 | £ | ©& | 2400
s s €s | €8 ———
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2200 | = | 2200 | = | 2200 | =5 | =S | 2200
P . £3 gz &8 | 83—
Trégheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (<= 0 8) [kgcm2] -- - < 2 - > 2 - o | o -
. ; R Ba S8 | 8¢
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] == 072 | 5 & 0.41 5a 033 | 5 o | 5o 0.30
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) kgcm2] - 11 | 85 |08 | SE| 073 | EE | EE | 070
-3 -3 - 3 oS
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] == 20 | x| 26 | @ec | 25 | s | o= | 25
S S S| Sx—
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 SS 95 SS 95 S5 | 65 95
s a B e R N (S c = c = =S T
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 12 10 %3 10 53 10 F8 | §3 10
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - <3 | 82| <3 | 38| =3 | 82| 22| =8
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67 <67
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 3.7 37 3.7 3.7
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4) Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) Das Moment ist die maximale Last an der Abtriebsflanschflache
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) The moment is the maximum load at output flange surface
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*18) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
28 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 090 Spezifikationen 2-stufige AusfUuhrung VRB 090 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 090 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio EoneltJAmeING| 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 3 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 52 84 94 70 94
Wasimumfocstraton orge. ml |2 | 8 2 1w | | e
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200 250
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 3500 | 3500 | 3500 | 3500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 8500 | 8500 | 8500 | 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.06 §§ §§ 0.06 | 006 | 0.06 | 0.06 §;§
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 2400 g é EE; § 2400 | 2400 | 2400 | 2400 g §
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2200 § g 5 g 2200 | 2200 | 2200 | 2200 § g
Tréigheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<00 8) [kgcm2] - 020 | S | 28 1019 | 024 | 012 | 018 | TS
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm?] = 0.36 E 8 § S 1035 | 040 | 028 | 0.35 § 8
Trégheitsmoment (< 0 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgem2] ~ | o075 E% g g 074 | 078 | 067 | 073 | 2 g
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kacm2] = 25 | = \S P :i 25 | 25 | 24 | 25 | » ‘\‘i
Wirkungsgrad Efficiency (%] 1 9 | S5 |55 9% | 9 | 9 | 9 | 5%
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity INm/arcmin] | *12 0 | =S |=5| 10 | 10| 10 10 =5
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <3 § g EJ § <3 | =3 <3 | =3 § §
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 | <67 | <67 | <67
Schutzart Protection Class -- *14 (IIII:GSQ) (:::gg) (||§gg) (|IFF>)§5‘,‘) (III§6554)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2
BaugroBe Frame Size 090
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Em.‘;” A""I’\fort';”"g 45 | 50 | 60 | 70 | 8 | 90 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 94 94 70
Varimum foabraton orge. bl |2 122 122 e
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] “8) 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpm] *4 3800 4500 4500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *5 8500 8500 8500
Leerlaufdrenmoment No Load Running Torque [Nm] *6 §n§ 0.06 %g 0.06 SE gg 0.06
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] 7 g %é 2400 % é 2400 ;g § ;g é 2400
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *8 § g 2200 :fg g 2200 § g § g 2200
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<7 8) [kgem?2] = CSlomn | S80S L8| on
Tréagheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem?] - § g | 027 § g | 027 § 8 § < 027
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) [kgcm2] - E § 0.67 E % 0.67 E § g % 0.67
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] = 2 :: 24 | 2 (\-: 24 | = \i © \S 2.4
Wirkungsgrad Efficiency (%] *9 S5 9 |55 9 | E5 55| @
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity Nmarcminl | 10 | =S| 10 | =5 | 10 | =5 | =5 | 10
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = E g <3 § § <3 § g § § <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *11 <67 <67 <67
Schutzart Protection Class -- *12 (:Egg) (:Egg) (||§g;
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] 3 4.2 42 4.2
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VRB

NIDEC FOOD GRADE

VRB 090 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRB 090 1-Stage Dimensions

M8
Tiefe Depth 19

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@14 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@19 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@28 mm
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M8
Tiefe Depth 19

%
&

Genutete Welle
Keyed shaft

30

Glatte Welle
Smooth shaft
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*1) Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle

*1)  Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 090 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRB 090 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@19 mm (:3)
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M8 M8 *1) Lange variiert je nach Motor
Tiefe Depth 19 3.5 Tiefe Depth 19 *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
*3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 28 mm ver-
fligbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
© zu treffen oder kontaktieren Sie uns fUr weitere Informationen
6 *1)  Length will vary depending on motor
*2) Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle *3)  28mm input bore is available for this frame size. Use our online
Keyed shaft Smooth shaft configurator to make your selection or contact us for assistance
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at G 31
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VRB NIDEC FOOD GRADE

VRB 115 Spezifikationen 1-stufige AusfUhrung VRB 115 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 115
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit Anmerkun:
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 102 152 152 152
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 216 312 312 234
Maximum Acceleration Torque
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2500 2500 2800 2800
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 5500 e 5500 e 5500 S5 | =55 5500
A o o o 20 [ ,an
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 130 | 2© 130 | < 130 | 2% | 25 | 1.30
= = @ = e —
. . . ) ) b ) S Frl]
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 4300 | £ | 4300 | £ | 4300 | £ | £ | 4300
S = — S Uy S—
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load (N] *9 3900 | £8 | 3900 | £F [ 3900 | 58 | 58 | 3900
S S S (S
. i i Vg i g
Tragheitsmoment (<@ 19) Moment of Inertia (<0 19) [kgcm2] - 32 | © o | 14 S o | 10 S @ S | 083
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) lkgem2] -- 5.1 % § 3.1 ‘g % 2.8 ‘g % % % 2.6
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< (0 38) [kgcm2] -- 12 § % 9.5 g % 9.1 LE % E % 8.9
Wirkungsgrad Efficiency [%] il 95 | =] 95 | T = 95 | T = | T = | 95
jonal Rigidi S§ S§ 5% | 55 o
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 31 = § 31 I § 31 = § = § 31
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - <3 | & L; <3 | & *2 <3 | & fs’ 2 L; <3
1) D D <5} I —
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 |25 < |25 < | 7 | 25 | <«
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90 90
Gewicht Weight Ikl *15 8 8 8 8
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2)  Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*3)  Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuléssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wéhrend der Lebensdauer zulassig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zuléssige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) IP65 ist als Option erhaltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
“10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*18) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
32 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 115 Spezifikationen 2-stufige AusfUhrung VRB 115 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 115 ‘

Stufen Stage 2-stufig 2-Stage

Einheit Anmerkung

Ubersetzung Ratio 15 16 20 25 28 30 35 40

Unit Note

Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 139 224 224 176 224
Warimumfoostraton orge. bl |2 216 12 | a2 |26 | 12
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500 625
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3100 3100 | 3100 | 3100 | 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 6500 | 6500 | 6500 | 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.42 5N 58 042 | 042 | 042 | 042 5N
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 4300 §>§ §§ 4300 | 4300 | 4300 | 4300 §>§
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 3900 | £ | ST | 3900 | 3900 | 3900 | 3900 | £ &
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<@ 8) [kgem2] - - § § § § - - - - E §
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] -- 0.77 é g é g 0.70 | 092 | 0.38 | 0.68 é g
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] -- 12 | 22| 22 11 13 | 078 | 11 | 2=
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] == 29 § (?;: ._% % 2.8 3.0 25 2.8 § %
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgecm2] - 9.2 4_% g % § 9.1 9.3 8.8 9.1 4_% §
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 90 E § é § 90 90 90 90 é §
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 31 E: § é g 31 31 31 31 E: §
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <3| 25| 25| <3| <3| <3| <3 |27
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 <71 | <71 | =71 | <71
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (|I||:6554) (||:6554) (|||3ng) (:Iﬁgg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight k] *15 8.9 89 | 89 | 89 | 89
BaugroBe Frame Size 115
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio Fnett [Amerking |45 | 50 | 60 | 70 | 80 | %0 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 224 224 176
Wasimumfooatraton orge. bl |2 312 312 224
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 4200 4200
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rpm] *6 6500 6500 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 E § 0.42 E g 0.42 E § E § 0.42
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 29S| 4300 | o< | 4300 | S | 29 | 4300
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 E % 3900 E’ é 3900 E % ?E é 3900
Tragheitsmoment (<@ 8) Moment of Inertia (<0 8) [kgcm2] -- E g 0.19 g § 0.19 E g E § 0.19
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< & 14) [kgem2] o= %éj “é 0.36 é E 0.36 %éj “é %gj E 0.36
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< (0 19) [kgcm2] -- % é 0.76 % § 0.76 % é ‘§ é 0.76
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] -- eS| 25 | €5 | 25 | €5 | 28 | 25
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 7 38) [kgcm2] -- é :: 8.8 é § 8.8 é :: é % 8.8
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 = § 90 | = § 90 | = § = § 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 é § 31 é g 31 é § E LE 31
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - S= | <3 | 2% | <3| 2| 2% | <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <7 <7
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (III56554) “I;g;
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 8.9 8.9 8.9
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VRB

NIDEC FOOD GRADE

VRB 115 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRB 115 1-Stage Dimensions
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0115 4-¢9
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(e 9
A
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| B
M12 M12
Tiefe Depth 28 5 Tiefe Depth 28
: o
Genutete Welle Glatte Welle
Keved shaft Smooth shaft
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =28 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@38 mm

%110 (g6)

)
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)
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g s
I
}
&
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Lange variiert je nach Motor
Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle

Length will vary depending on motor
Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRB

VRB 115 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRB 115 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size = @28 mm (:3)
231.5(x1)
65 166.5 (¥1)
4_| 10 35 (1)
gi15 4-99 58 o o
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o S —
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>
)
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M12 M12
Tiefe Depth 28 Tiefe Depth 28 *1) Lénge variiert je nach Motor

*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle

*3) Fur diese BaugroéBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 38 mm ver-
fUgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um Ihre Auswahl
zu treffen oder kontaktieren Sie uns fur weitere Informationen

*1)  Length will vary depending on motor
*2) Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Genutete Welle Glatte Welle *3)  38mm input bore is available for this frame size. Use our online
Keyed shaft Smooth shaft configurator to make your selection or contact us for assistance
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NIDEC FOOD GRADE

VRS Baureihe VRS Series

Die kompakte und prazise Baureihe VRS ist die ompact and precise, the VRS is the ideal solution
ideale L&sung bei hdchsten Ansprichen an for demanding positioning accuracy and speed
Positioniergenauigkeit und Drehzahlleistung. Dieses  requirements. This product is a proven performer in
Produkt hat sich als zuverlassiges Getriebe in An-  higher speed, continuous duty applications where
wendungen mit hoher Drehzahl und Dauerbetrieb  heat reduction is critical. Equipped with two rows of
bewahrt, bei denen eine reduzierte Erwarmung ent- robust tapered roller bearings, the VRS runs smoothly
scheidend ist. Dank Ausstattung mit zwei Reihen  and quietly even with the most challenging dynamic
robuster Kegelrollenlager lauft das VRS auch unter  and static forces.

den schwierigsten dynamischen und statischen Last-  We offer the broadest selection of frame sizes and
féallen rund und ruhig. ratios, giving our customers more flexibility than ever
Mit unserem umfangreichen Sortiment von Bau- before. The VRS is available with
gréBen und Ubersetzungen genieBen unsere Kunden reduced backlash, less than
so viel Flexibilitat wie noch nie. 2 arc-min, to handle
Das VRS ist mit reduziertem Verdrehspiel von dynamic ~ machine
unter 2 arcmin erhaltlich, mit dem sich dyna- \ tool and robotic
mische Werkzeugmaschinen- und Robo- . applications  with
tikanwendungen spielend ease. QOur cus-
meistern lassen. Unsere tomers specify this
Kunden geben in ihrer product when the
Spezifikation gern die- industry standard
ses Produkt an, wenn is simply not good
der Industriestandard . enough.

einfach nicht gut
genug ist.

Optimal
Optimal

Ausgezeichnet
Exceptional

Geeignet
Suitable

Relative Kosten  Last
Relative Cost Loaa

36 Alle vorherigen Kataloge haben keine Gilltigkeit mehr. Konstruktionsénderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE

Highlights

Hochste Leistung fur High-End-Anwendungen mit
hohen Anforderungen an die Genauigkeit

Besonders geeignet flr hohe Radial- und Axialkréfte

GroBte Auswahl an BaugréBen und Ubersetzungen
auf dem Markt

Kleinstes Standard Verdrehspiel in dieser Klasse
(=8 arcmin), auch mit reduziertem Verdrehspiel
erhaltlich

Prézise und einfache Montage an jeden Motor dank
groBer Auswahl an Adaptern

Wartungsfreie Losung mit Lebensdauerschmierung.
Hochleistungsschmierfett erlaubt flexible Montage in
jeder Einbaulage

Durchsteckmontage nach Industriestandard

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.

VRS-Series

Highlights

Proven performer in high end motion control applica-
tions with demanding accuracy requirements

Excellent fit for difficult overhung load situations or
continuous duty cycles

The widest range of frame sizes and ratios available
in the market

Best-In-class standard backlash (<3 arc-min) with
reduced backlash options available

Broad range of mounting adapters offer a simple,
precise attachment to any motor

Maintenance-free solution that is lubricated for life.
High performance grease allows flexible mounting in
any orientation

Industry standard through-bolt mounting style

www.graessner.at ’G‘ 37



VRS NIDEC FOOD GRADE

VRS 060 Sperzifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRS 060 1-Stage Specifications

BaugriBe Frame Size 060
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit Anmerkun:
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 15 22 22 22
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 36 52 52 36
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] &3 44 63 63 44
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 4000 4000 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [/min] from]| 6 7500 | S5 | 7500 | 2 | 7500 | £ | B | 7500
- 89 89 S | 3° T
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 015 | © ﬂ.; 015 | © 5'.; 015 | © 5'.; € {; 0.15
> > > > —
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 3000 | =S | 3000 | =S | 3000 | =5 | =S | 3000
P—— i e 88 | E3 [y
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2700 g £ | 2700 ; £ | 2700 2@ | g2 2700
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] == 015 | 5 i“j 0.080 | 5 g 0.064 | = g &5 ; 0.056
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) lkgcm2] = 026 | € (019 | E5 | 018 | EE | EE | 07
- S o S o S s
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgem2] == 054 | ©= | 047 | @= | 045 | 2= | @& | 044
s> Sx SS | S5 o
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 5 E 95 SS 95 5SS | 55 95
e ; o : == == == ==
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 3,5 5 S| 35 5 S| 35 5 3 5 S| 35
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - <3 | 82 | <3 | 82| <3 | 32 | 22| =3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 <66 <66
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 1.6 1.6 1.6 1.6
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4) Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) -~
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benoétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
38 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRS

VRS 060 Sperzifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRS 060 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 060 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio EoneltJAmeING| 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 3 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 29 34 36 25 36
Wasimumfocstraton orge. ml |2 | R w2 | w
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 36 52 52 36 52
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 80 100 100 80 100
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3300 4000 | 4000 | 4000 | 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 E § E § 8500 | 8500 | 8500 | 8500 E §
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.04 gé g% 0.04 | 0.04 | 0.04 | 0.04 gé
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 3000 5 g 5 g 3000 | 3000 | 3000 | 3000 5 g
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 2700 | 2 ug_ et § 2700 | 2700 | 2700 | 2700 | ug_
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] = 0.064 § § § f 0.062 | 0.068 | 0.052 | 0.061 § §
Tragheitsmoment (< 0 14) Moment of Inertia (< 0 14) kgem2)] - 018 | 3 § E % 017 | 08 | 016 | 017 | 2 %
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) [kacm2] = 045 | = c:: © \S 045 | 046 | 044 | 045 | = ::
Wirkungsgrad Efficiency %] *11 90 | S5 | SS5] 9% | 9% | 9 | 9 |5t
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity INm/arcmin] | *12 35 % S| =535 | 35| 35 | 35 | =5
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <3 | 3 § § § <3 <3 <3 <3 § §
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 | <66 | <66 | <66
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:::gg) (:Egg) (:ggg) (::Zgg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight [kg] *15 1.8 18 | 18 | 18 | 18
BaugroBe Frame Size 060
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Em.‘;” A""I’\fort';”"g 45 | 50 | 60 | 70 | 8 | 90 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 36 36 25
Varimum foabraton orge. bl |2 =2 52 *
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 52 52 36
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 4800 5500 5500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 §§ 8500 §§ 8500 §§ §‘§ 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] 7 “E;E; § 0.04 g {é 0.04 g § “S % 0.04
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 5 _CLZ 3000 8 g 3000 5 _CLZ 8 g 3000
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *g TS 200 | TS| 2700 TS| LS | 2700
Trégheitsmoment (< 0 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgem2] ~ | £% [oost | 28 [oos1| £2| 28 [oost
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] - E § 0.16 E % 0.16 E § E § 0.16
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) [kgcm2] -- éj\i 044 | = (\‘: 0.44 %\S 2 :: 0.44
Wirkungsgrad Efficiency (%] 11 S5 9 | E5| 9 | 55| 55| 9
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity Nmarcminl | 12 | =S | 35 | =5 | 35 | =5 | =5 | 35
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = § § <3 E; § <3 § § § § <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 <66
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (III56554) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 18 1.8 18
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VRS 060 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRS 060 7-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm
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ol © —l N N I RS (mu
s s | | o
,E, :]_
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@14 mm
135 (%1)
48 87 (x1)
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s |
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@19 mm

150(%1)
48 102(x1)
28 5 6 25 (1)
060 4-95.5 22 © 0
28 =
e w ]
J
©| © [ =
C 19 Ry — 1 | gol ®
ole| w AN
gl B 8
o Ly |
Loy
50 (*1)
M5 M5
Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
~ o *1)  Lange variiert je nach Motor
% *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
5
*1)  Length will vary depending on motor
Genutete Welle Glatte Welle *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Keyed shaft Smooth shaft
40 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRS

VRS 060 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRS 060 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@14 mm
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm
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Tiefe Depth 12.5 3 Tiefe Depth 12.5
) *1) Lange variiert je nach Motor
% *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
5
*1) Length will vary depending on motor
Genutete Welle Glatte Welle *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Keyed shaft Smooth shaft
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VRS 075 Sperzifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRS 075 1-Stage Specifications

BaugriBe Frame Size 075
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 42 67 67 67
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 86 132 132 89
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] &3 108 160 156 116
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2900 2900 3100 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [/min] from]| 6 7500 | S5 | 7500 | 2 | 7500 | £ | B | 7500
=15 =26 =26 26 ———
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 035 | £ | 035 | £ | 035 | E2 | €3 | 035
> T > T > T =S8
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 4300 | = | 4300 | =5 | 4300 | =5 | =< | 4300
<5 g <) g <) g 5] ‘g I —
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 3900 | 2.° | 3900 | LS | 3900 | TS | LS | 3900
n _ N C v S v =N T v
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] -- 068 | S 039 | ST 032 | S5 25029
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) [kgem2] = 11 |25 079 | S5 | 072 | S5 | E5 | 069
- 3 - 3 - 3 oS
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) Tkgem?2] = 29 | © § 26 | 2 S 25 | © § ° § 2.4
Wirkungsgrad Efficiency [%] il 9% | S5 | 9% | 55| 9 | S5 | 55| 9%
== == == e
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] “2 10 | =3| 10 | =53] 10 | =35 |=3]| 10
N N N Nu
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = <3 | B2 | =3 | 32| =3 | 32|32 =3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67 <67
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 34 34 34 34
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4) Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) -~
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4) The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8) The maximum radial load that the gearbox can accept
*9)  The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen ben6tigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
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All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRS

VRS 075 Sperzifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRS 075 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 075 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eizg;” A"";\f;t';“"g 15 | 16 | 20 | 25 | 28 | 30 | 35 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 52 84 94 70 94
Varimumfoosraton orge. ml |2 | e 1B 12 | | e
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] “3 86 132 132 86 132
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 200 250 250 200 250
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 3500 | 3500 | 3500 | 3500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 8500 S ss 8500 | 8500 | 8500 | 8500 S5
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.06 %%: é‘% 0.06 0.06 | 0.06 | 0.06 g”%:
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 4300 ? § % § 4300 | 4300 | 4300 | 4300 ? §
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 3900 | S5 | £ | 3900 | 3900 | 3900 | 3900 | £E
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0.8) [kgcm?] - 020 | £ E g E 019 | 024 | 012 | 048 | E
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] = 0.36 § § ‘g é 035 | 040 | 0.28 | 0.34 § §
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) lkgem2] -- 0.75 E% g% 0.73 | 0.78 | 067 | 0.73 ng
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] - 25 ; = g =1 25 25 2.4 25 ; =
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 90 E % E § 9 | 90 | 90 | 9 é §
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] 12 10 § s § = | 10 10 10 10 § =
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - <3 |7 2| <3| <3| <3| <3 |7
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 | <67 | <67 | <67
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:L’gg) (:igg) (:Egg) (:ggg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 38 3.8 38 38 38
BaugrdBe Frame Size 075
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eizrr;;” A”";\f;;;”"g 45 | 50 | 60 | 70 | 8 | 9 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 94 94 70
s g | .
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 132 132 89
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpm] B 3800 4500 4500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 E ?‘g 8500 E § 8500 E ?‘g § § 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 gi 0.06 gi 0.06 gi 33 0.06
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 ST | 4300 | SF | 4300 | SF | £ 8 | 4300
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 § ‘§ 3900 § § 3900 § ‘§ gﬁ § 3900
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgem2] - é "; 0.11 é g 0.11 é "; %é g 0.11
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgecm2] -- % % 0.27 % é 0.27 % % ‘;2 é 0.27
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< (0 19) [kgem2] -- 2T | 067 | £ | 067 | £ | £ | 067
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 7 28) [kgcm2] -- % § 2.4 % ;i 2.4 % § % ;: 2.4
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 E § 90 é § 90 E § é § 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity Nmarcmin | 42 | 55| 10 | £S5 10 | 85 25| 10
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = 8= <3 8= <3 82 | 82 <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67
Schutzart Protection Class -- *14 (|||56554) (IIPPg;) (||:g54)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 3.8 3.8 38
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NIDEC FOOD GRADE

VRS 075 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRS 075 1-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@14 mm
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Tiefe Depth 19 3.5 Tiefe Depth 19
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Genutete Welle Glatte Welle
Keved shaft Smooth shaft
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*1) Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle

*1) Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE

VRS 075 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRS 075 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@8 mm
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Tiefe Depth 19 3.5 Tiefe Depth 19 1) Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
*3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 28 mm ver-
© flgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
zu treffen oder kontaktieren Sie uns fiir weitere Informationen
*1)  Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle *3)  28mm input bore is available for this frame size. Use our online
Keyed shaft Smooth shaft

configurator to make your selection or contact us for assistance
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VRS NIDEC FOOD GRADE

VRS 100 Sperzifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRS 700 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 100
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit Anmerkun:
Ubersetzung Ratio . 9 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 102 152 152 152
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung INm] * 216 312 312 234
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 272 392 384 296
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2500 2500 2800 2800
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [/min] from]| 6 5500 | S5 | 5500 | S & | 5500 | £F | 2 | 5500
: 89 89 S | 2 T
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 1.30 £ ﬂ.; 1.30 £ 5'.; 1.30 £ 5'.; € {; 1.30
> > > > —
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 7000 | =< | 7000 | =< | 7000 | =5 | =< | 7000
———— P—— i 2 88 | E3 [pa
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 6300 g 2 | 6300 P 2 | 6300 2 L2 2 2 | 6300
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< (0 19) [kgcm2] == 3.2 = i“j 1.4 = g 1.0 = g &5 ; 0.82
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] — 50 | S S | 3 8 S| 27 8 s g = | 25
- S o S o S s
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgem2] -- 12 o5 9.5 o5 9.1 o8 | ox 8.8
s> Sx SS | S5
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 95 5 E 95 SS 95 5SS | 55 95
e ; o : == == == ==
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 31 5 3 31 5 3 31 5 3 5 3 31
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - <3 | 82| <3 | 32| =3 | 82|32 | =8
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <7 <7 <7
) IP54 P54 IP54 P54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 8.1 8.1 8.1 8.1
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berlicksichtigen
*4) Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) -~
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*8)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*18) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benoétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
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NIDEC FOOD GRADE VRS

VRS 100 Sperzifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRS 700 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 100 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage

iibersetzung Ratio EoneltJAmeING| 45 | 46 20 | 25 | 28 | 30 | 3 | 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 139 224 224 176 224
Warimumfoostraton orge. bl |2 216 12 | a2 |26 | 12
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 216 312 312 216 312
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 500 625 625 500 625
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3100 3100 | 3100 | 3100 | 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 6500 | 6500 | 6500 | 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.42 § § § § 042 | 042 | 042 | 042 E §
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 7000 gg »§§ 7000 | 7000 | 7000 | 7000 gg
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 6300 % § % § 6300 | 6300 | 6300 | 6300 :% §
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] == - SS | 98| - - - - s
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem?] -- 076 | £%| % 070 | 092 | 038 | 068 | o ¢
Tragheitsmoment (< 0 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgem2] - 11| 8 % E g 11 | 13 [o78 | 11 | § %
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] -- 29 ] (E o E 2.8 3.0 25 2.8 ] (E
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) (kgem2] = 92 | EE | E5| o1 | 93 | 88 | o1 | 5E
Wirkungsgrad Effciency [%) 1 | 90 | =5 | =S| 9 | 9o | 90 | 9 ==
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity INm/arcmin] | *12 31 | 85| 85| a1 | 31 | 31 | 31 | 85
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- <3 <3 <3 <3 <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <7 | =71 | <711 | <71
Schutzart Protection Class -- *14 (IIII:BS; (:ggg) (:Egg) (||§§§) (IIPPg:)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40 | 0-40
Zulassige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90 90

Gewicht Weight [kg] *15 8.8 88 | 88 | 88 | 88
BaugrdBe Frame Size 100

Stufen Stage 2-stufig 2-Stage

Ubersetzung Ratio Em.‘;” A""I’\fort';”"g 45 | 50 | 60 | 70 | 8 | 90 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 224 224 176
Vasimum foosbraton orge. bl |2 3t2 312 224
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 312 312 234
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 4200 4200
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rpm] *6 6500 6500 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 §§ 0.42 %E 0.42 %E §§ 0.42
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 g § 7000 ~§ é 7000 ~§ é g % 7000
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 § g 6300 § g 6300 § g § g 6300
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 7 8) [kgcm2] - TS 1019 | D019 | TS| TS 019
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem?] - E < | 036 E < | 036 E N B < | 036
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 7 19) [kgcm2] - E % 0.76 E % 0.76 E § E % 0.76
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (= 7 28) [kgem?] = < \i 25 | 2 \i 25 | » \E © \S 25
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgem2] -- 55| 88 | 55| 88 | 55| 55| 88
Wirkungsgrad Efficiency [%] 21 | =S| e | =5 0 | =5 =5 o
Verdrehsteifigeit Torsional Rigidity Nmaremin] | *12 | 55| 31 | 55| 31 | 85 55| &
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = <3 <3 <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <7 <7 <7
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:Egg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90

Gewicht Weight [ka] *15 8.8 8.8 8.8
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NIDEC FOOD GRADE

VRS 100 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRS 700 7-Stage Dimensions

M12
Tiefe Depth 28

Genutete Welle
Keyed shaft
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Tiefe Depth 28
=) *1) Lange variiert je nach Motor
V. *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
*1) Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Glatte Welle
Smooth shaft




NIDEC FOOD GRADE

VRS

VRS 100 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRS 100 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@14 mm
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Tiefe Depth 28 5 Tiefe Depth 28 *1)  Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
= *3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 38 mm ver-
H r flgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
— Y zu treffen oder kontaktieren Sie uns flr weitere Informationen
8 *1)  Length will vary depending on motor
*2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Genutete Welle Glatte Welle *3)  88mm input bore is available for this frame size. Use our online
Keyed shaft Smooth shaft configurator to make your selection or contact us for assistance

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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VRT-Series

VRT Baureihe

ie Baureihe VRT setzt neue MaBstabe bei Anwen-

dungen, die eine extrem hohe Drehmomentdichte
und Verdrehsteifigkeit erfordern. Mit ihrem kompak-
ten Design und dem ISO-Roboterflansch eignen sich
diese Getriebe dort ideal, wo hohe Drehzahlen, hoch-
prazise Teilbewegungen und eine nahtlose Installation
bendtigt werden. Die auBergewdhnliche Verdrehstei-
figkeit und das extrem geringe Verdrehspiel liefern in
Kombination eine Uberragende Positioniergenauig-
keit.
Dieses Produkt hat in der Standardausfihrung ein
Verdrehspiel von < 3 arcmin, ist jedoch auch mit re-
duziertem Verdrehspiel bis mind. < 1 arcmin erhaltlich.
Das VRT ist die robusteste auf dem Markt erhalt-
liche Planetengetriebelésung und ist in einer
Vielzahl verschiedener Anwendungen, wie
7th-Axis-Roboter-Shuttles, Dreh-
tische, Endeffektoren und
andere Achsen, im Einsatz, :
bei denen eine platz- und ‘
zeitsparende  Montage
sowie eine hohe Dreh-
momentdichte eine
wichtige Rolle spielen.

Optimal
Optimal

Ausgezeichnet
Exceptional

Geeignet
Suitable

Relative Kosten
Relative Cost

Lastkapazitat
Load Capacity
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VVRT Series

he VRT series sets the new standard in applica-

tions requiring extremely high torque density and
rigidity. Its compact design and robotic industry 1ISO
flange is ideal for equipment requiring high speed,
high precision indexing movement and streamlined
installation. The remarkable torsional stiffness and
ultra low backlash combine to provide outstanding
positioning accuracy.

This product comes standard with <3 arc-min back-
lash, but is also available with reduced options down
to <1 arc-min. The VRT is the most robust planetary
solution in the marketplace and is used across a
numerous range of applications including

7th axis robot shuttles, dial tables,

end of arm tooling and
any other axis where
installation space,

. reduced assembly
time and torque
density play an
important role.

7

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.
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Highlights

Die kompakteste und robusteste Option fur den
Maschinenbau. Kegelrollenlager ermoglichen eine
hohe radiale und axiale Belastung

ISO-Roboter-Montageschnittstelle fir hdchste
Flexibilitat und direkte Montage von Ritzeln,
Riemenscheiben und Drehtischen

AuBergewohnliche Torsionssteifigkeit fir hohe
Anforderungen an die Positioniergenauigkeit

Kleinstes Standard Verdrehspiel in dieser Klasse
(=8 arcmin), auch mit reduziertem Verdrehspiel
erhaltlich

Prazise und einfache Montage an jeden Motor dank
groBer Auswahl an Adaptern

Wartungsfreie Losung mit Lebensdauerschmierung.
Hochleistungsschmierfett erlaubt flexible Montage in
jeder Einbaulage

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.

VRT-Series

Highlights

The most compact and robust option for machine
builders. Tapered roller bearings allow for high radial
and axial loading

ISO robotic mounting interface for superior flexibility
and direct mounting of pinions, pulleys and
turntables

Exceptional torsional rigidity for high positional
accuracy heeds

Best-In-class standard backlash (<3 arc-min) with
reduced backlash options available

Broad range of mounting adapters offer a simple,
precise attachment to any motor

Maintenance-free solution that is lubricated for life.
High performance grease allows flexible mounting in
any orientation

www.graessner.at ’G‘ 51




VRT NIDEC FOOD GRADE

VRT 064 Spezifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRT 064 1-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 064
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit Anmerkun:
Ubersetzung Ratio . g 4 5 6 7 8 9 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 22 22 22
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung (Nm] * 52 52 36
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] &3 63 63 44
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpom] *5 4000 4000 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 SE | 7500 | 53 | 7500 | 2 | 5§ | 7500
; S S© S | 89
Leerlaufdrenmoment No Load Running Torque [Nm] *7 £g 008 | £g | 008 | T | T8 | 008
>3 >0 =S S s
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 =G | 1500 | =S | 1500 | 55 | 55 | 1500
—— — £3 &3 g3 | 83
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] 9 Se | 750 | DS | 750 | TS | D | 750
P ; Ba Bg Be | 82
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] == 59 0.100 | 5 © 0.075 | 5 s | 58 0.062
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] - 8BS 021 [ S| 019 | BE | BE | 017
S [ o S - S
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< @ 19) [kgcm2] o= ©% | 049 | 2% | 046 | @ | @© | 045
© © s> | B>
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 5= 95 | 55 9% | 55 | 55 95
e - ) o . == == == ==
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 5 3 12 5 3 11 5 3 5 3 8
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - S| <3 | 82| <8 | 28| 82 | <3
Geréauschpegel Noise Level dB [A] *13 < 66 <66 <66
. IP54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (1P65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 1.4 1.4 1.4
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betrégt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*8) Zuldssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berticksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) 1P65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie ndhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
52 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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VRT 064 Spezifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRT 064 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 064 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Einheit | Anmerkung | 46|59 | 95 | 98 | 35 | 40 | 45
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 34 36 36
MaX|_maIes Beschlel{nlgungsmoment [N * 59 59 59
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 52 52 52
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 100
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 4000 | 4000 | 4000
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] rpm]|  *6 S5 | 55 | 8500 | 8500 | 8500 | £ | EF
S© | 3O S | 3©
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 T | £3 | 004 | 004 004 | | TS
=& | =8 >8 | 5@
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 = 2 = ij 1500 | 1500 | 1500 | = _CLZ = ij
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 SE 28| 750 | 750 | 750 | D8 | ©8
=] =) =) =)
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgem2] = S8 2% 0062|0069 0061 | 55| £F
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] = 2SS | 28 | 017 | 018 | 017 | 28 | 8
LT | 28 2T | 2T
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< @ 19) [kgem2] -- o | e& | 045 | 046 | 045 | 2 | o
=2 | =28 = =2
Wirkungsgrad Efficiency [%] 1 S ;EJ SS 90 90 90 5SS | 55
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity INmarcmin] | "2 | =S | =5 | 12 | 12 | 12 | =5 | =5
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - 28 | 88| <3| =3 | <3 | 88 | 88
Geréauschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 | <66 | <66
. . IP54 | IP54 | IP54
Schutzart Protection Class -- 14 (P65) | (P65) | (P65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40|0-40|0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 1.6 1.6 1.6
BaugrdBe Frame Size 064
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Einheit | Anmerkung| 5, |65 | 70 | g0 | 90 | 100
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 36 36 25
Maxwales Beschleqnlgungsmoment [N * 52 52 36
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 52 52 36
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 100 100 80
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 4800 5500 5500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] from]|  *6 8500 | 5 | 8500 | £5 | =5 | 8500
26 26 | 9G
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 004 | =5 004 | £g | ©g | 004
<] <] S
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 1500 | =< | 1500 | = | =< | 1500
imale Ax mum Axi 83 88 | 3
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] 9 750 | Do | 790 | D2 | o2 | 790
=} =) =]
Trégheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgem2] = 0051 | £ 0051 | £ | % | 0051
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kacm2] == 016 | € | 016 | EE | S5 | 016
- S - S oL S
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] = 044 | o= | 044 | o5 | o= | 044
- S8 | =2
Wirkungsgrad Efficiency [%] *11 90 E, *g 90 SS | 65 90
Verdrensteifigkeit Torsional Rigidity INm/arcmin] | *12 12 |=5| 7 |25 | =35 8
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <3 § § <3 § § § § <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <66 <66 <66
] . IP54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- 14 (IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 0-40
Zuléssige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [kal *15 1.6 1.6 1.6
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at G 53
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VRT 064 Abmessungen 1-stufige Ausfuhrung VRT 064 1-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm

79 (1)
19.5 59.5 (*1
@4 (H7) (1)
Tiefe Depth 4 T 4 15.5 (%1)
3
< ™
r1 o [(s]
= =Y
:]_
= = & D \ =
ol sz 1Tt ael £
H EASY
| < O o | | 11— o
O | :] | "o}
AT ST Y > a
A s
> - 32 (%1)
Tiefe Depth 4 Qp Y
Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@14 mm
82 (x1)
19.5 62.5 (%1
@4 (H7) *1)
Tiefe Depth 4 7). 4 16.5 (*1)
: 3
< ™
1 o o
= A
gl el e ‘ -
o £ £ T T
s 5 o o N * TS| w
o S| T——1——H o
AT ST Y > | a
A
8-Ms 5 = 35 (%1)
Tiefe Depth 10 . Qp Y

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@19 mm

97 (*1)
19.5 T7.5 (%1
@4 (H7) (1)
Tiefe Depth 4 7. 4 25 (*1)
: 3 [T}
< ™ Doy
[l © o© =
s S N
|
~| | e —
©o| | | T r | To| *
o = & = ! I A2
s <| o] o - | Xa| o
g3s N 8
P \
A
H Ly |
8- M5 0y =
Tiefe Depth 10 . Q\Q y 50 (%1)
_ 4
=
x 1
o
S 1) Lange varilert je nach Motor
R *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
2\
Detailansicht A :7) Lengzvh Wi//.vafy depending on motor
Enlarged detail A 2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
54 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



NIDEC FOOD GRADE VRT

VRT 064 Abmessungen 2-stufige Ausfuhrung VRT 064 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm

98 (*1)
@4 (7) 19.5 78.5 (*1)
Tiefe Depth 4 7 4 15.5 (%1)
3
q o o
LS§ S8
—
2 2l = D \ -
ol £ £ At ge &
g <| o @ - e et e l LAS a
ol S| N :] | To]
ASTER SYRS > O
A —
> ) 32 (%1)
Tiefe Depth 10 : (}Q y
Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
103 (%*1)
@4 (HY) 19.5 83.5 (1)
Tiefe Depth 4 . 4 16.5 (*1)
3
< o [e2]
- © © [¢e}
IS S =
- <l ! ~
EEE M e
[es] ~ ~ —
s| 3 9|” H | ][ ®syig
sl &S > | O
A
> = 35 (%1)
Tiefe Depth 10 . QQ y
Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@19 mm
118 (%1)
19.5 98.5 (%*1)
@4 (H7)
Tiefe Depth 4 I a 25 (%1)
2 o
1 o 3 =
b - s —
. |
= B = — -
ol £ £z l ;Ecj *
°l g 818 SN Sy
S > M
I
A
L LV |
. =
Tiefe Depth 10 . &S y 50 (%1)
- 4
I
z *1) Lange variiert je nach Motor
o
g *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
.OV *1) Length will vary depending on motor
@ *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Detailansicht A
Enlarged detail A
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VRT 090 Spezifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRT 090 1-Stage Specifications

BaugriBe Frame Size 090
Stufen Stage 1-stufig 7-Stage
o . Einheit | Anmerkun
Ubersetzung Ratio . g 4 5 6 7 8 9 10
Unit Note
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 67 67 67
Maximales Beschleunigungsmoment
: nigung (Nm] * 132 132 89
Maximum Acceleration Torque
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 160 156 116
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpom] *5 2900 3100 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 5N 7500 58 7500 58 5N 7500
. E=} =] =] E=}
Leerlaufdrenmoment No Load Running Torque [Nm] *7 :g’g 0.17 :g@ 0.17 :g@ :g’g 0.17
2o = o = @ = QO
- . ] ; 5% 55 55 DS
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 €5 13300 | 25| 330 | £ | 25 | 3300
=G =S = =G
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 Szl | S5 1700 | 3| £ | 1700
S S S (=
. . © L2 ® W ® W o© LT
Trégheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 7 8) [kgcm2] -- EE - Be - Sz | Be -
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< (0 14) [kgem2] -- % % 0.58 (‘2 %; 0.42 % ié % % 0.34
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< & 19) [kgcm2] - £T | 098 | &5 | 082 | £ | 2% | 074
w© wc w© w©
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] -- S| 27 S=1 26 S>> 8> | 25
Wirkungsgrad Efficiency [%] 1 = % 95 = § 95 = § = % 95
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 g § 32 8 é 30 8 § g *; 23
D D <53 <]
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] -- S= 1 <3 | 25| <3 | 25| 25| <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67
. IP54 IP54 IP54
Schutzart Protection Class -- *14
(IP65) (IP65) (IP65)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight [kg] *15 3.6 3.6 36
*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs
*3) Zuléssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.
Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 beriicksichtigen
*4)  Je nach Beanspruchungssituation zuldssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wahrend der Lebensdauer zuléssig)
*5)  Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
*6) Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zuléssige Betriebstemperatur einhalten
*7)  Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl
*8) Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*9) Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
*10) --
*11) Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment
*12) Dies umfasst keinen Positionsfehler
*13) Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*14) IP65 ist als Option erhéltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
*15) Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren
*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation
*3)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140
*4) The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed
*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature
*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed
*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept
*9) The maximum axial load that the gearbox can accept
*10) --
*11) The efficiency at the nominal output torque rating
*12) This does not include lost motion
*18) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment
*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models
Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie néhere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswahlhilfe fiir Getriebe.
Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng
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VRT 090 Spezifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRT 090 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 090 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
Ubersetzung Ratio Eilr;gietit Ann;\fortl;ung 16 20 25 28 35 40
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 84 94 94
Warimumfoostraton orge. bl |2 1w ) 1w
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 132 132 132
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 250 250 250
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3500 | 3500 | 3500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 o ... | 8500 | 8500 | 8500 | ....
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 %éé §§ 0.05 | 0.05 | 0.05 %é{?
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] 8 | 5% | & | 3300 | 3300 | 3300 | &
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load IN] *9 g § g g 1700 | 1700 | 1700 | £ 5§
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgem2] -- % E %gj E 019 | 024 | 0.19 éf E
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< @ 14) [kgem2] -- g é ‘g é 0.36 | 0.40 | 0.35 ‘g é
Trégheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< # 19) [kgcm2] -- P | 2| 074|079 | 074 | £
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< @ 28) [kgem2] - =‘f§ t: % g 2.5 2.5 2.5 % t:
Wirkungsgrad Efficiency [%] 41 | 25|28 0 [0 | 90 |28
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity Nwarcmin] | 42 | 85| 55| 32 | 31 | 32 | 85
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = 82| 82 <3 <3 <3 8=
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 | <67 | <67
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (::;2‘51) (:ggg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 | 0-40 | 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 4 4 4
BaugrdBe Frame Size 090
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage
iibersetzung Ratio Fnett [Amerking |45 | 50 | 60 | 70 | 80 | %0 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 94 94 70
Wasimumfooatraton orge. bl |2 122 122 #
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 132 132 89
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 250 250 200
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpm] B 3800 4500 4500
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 e 8500 Re 8500 55 e 8500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 gn?': 0.05 g»%j 0.05 §§ gn?'j 0.05
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load IN] *8 ST (3300 8% | 3300 £F | S | 3300
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] 9 gﬁ § 1700 gﬁ § 1700 gﬁ § E § 1700
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< () 8) [kgem2] -- é g 0.12 %é g 0.11 %é g é g 0.11
Trégheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] - ‘;2 é 0.28 ‘;2 é 0.27 ‘;g é ‘;g” é 0.27
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] -- u:% 0.67 uzg 0.67 uzg E% 0.67
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< @ 28) [kgcm2] -- s 24 T=| 24 =] S| 24
Wirkungsgrad Efficiency [%] 1 é i’ 90 é § 90 é § é § 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 é § 30 § g 28 § g é S 22
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] - S= | 43 | 25| 8 |25 25| g3
Gerauschpegel Noise Level dB [A] *13 <67 <67 <67
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:Egg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] - 0-40 0-40 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] - 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 4 4 4
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NIDEC FOOD GRADE

VRT 090 Abmessungen 1-stufige AusfUhrung VRT 090 7-Stage Dimensions
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@14 mm

@5 (H7)
Tiefe Depth 5 8-¢5.5

Tiefe Depth 12
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‘CE < =y ~ — T | ;_k
- £l g o # X
S8 e - 4 THTT e
_® Q| 07 ] O
st
A
> = 35 (*1)
S

Antriebsseitige LochgroBe /nput bore size =@19 mm

@5 (H7)
Tiefe Depth 5 8-¢5.5

Tiefe Depth 12

110 (%1)

30 80 (%1)
10 7 25 (1)
6
(2]
 «©
H =
]_

o 7 £ ol =
I I ol &
s gl gl - H -

o & o 0 | ]

st
A H
> = 50 (%1)
&

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =28 mm

@5 (H7)
Tiefe Depth 5 8-¢5.5

5 (HT)

23
o
o

I

Detailansicht A
Enlarged detail A

127 (*1)
30 97 (*1)
10 T 35 (%1

$118
%90 (hT)
$63 (hT)

231

#89

.5 (HT

(%2)
928
0130 (%1)

67 (%1)

Length will vary depending on motor
Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Length will vary depending on motor
Bushing will be inserted to adapt to motor shaft

Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRT

VRT 090 Abmessungen 2-stufige AusfUhrung VRT 090 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@8 mm

117 (1)
30 87 (%1)
@5 (H7)
Tiefe Depth 5 10 7 15.5 (%1)
6
|l (o2}
F1 ©
1
D
~ ~| &= ]_ Yo|
o = = = xS =
- & &l 1= x
2l o o Ny
s ol ol — M 0 I e}
A D
8- M6 ‘ 5 32 (%1)
Tiefe Depth 12 Q\Q y
Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
122 (%1)
30 92 (*1)
@5 (H7)
Tiefe Depth 5 8-¢5.5 10 7 16.5 (%*1)
450
6
| @
Fl @©
1 =
ol S| S| = 0| =
2lel e g e
— o + H %5
sl o @ . | | g4 1= 7o)
s §| o =)
<t
A
D - 35 (*1)
Tiefe Depth 12 QS) Y

Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =@19 mm (:3)

132 (*1)
30 102 (*1)
@5 (H7)
Tiefe Depth 5 . 10 1 25 (*1)
6
|l o
Fl ©
H =
0—
~ ~| = 0 | —~
o TS o B e e
sl gl el M CE— -t 2
Q| & o i I [m]
St
A D—
8— M6 \ D) - 50 (*1)
Tiefe Depth 12 . y
iefe Dep S
- *1)  Lange variiert je nach Motor
; 6 *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
;; ! *3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 28 mm ver-
. flgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
™ zu treffen oder kontaktieren Sie uns flr weitere Informationen
IS
<5 *1)  Length will vary depending on motor
mV *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Detailansicht A *3)  28mm input bore is available for this frame size. Use our online
Enlarged detail A configurator to make your selection or contact us for assistance
Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten. Www.graessner. at G 59

All previous catalogues are no longer valid. Subject to design modifications.



VRT

NIDEC FOOD GRADE

VRT 110 Spezifikationen 1-stufige Ausfuhrung VRT 1710 71-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 110

Stufen Stage 1-stufig 7-Stage

Ubersetzung Ratio Ei[r}:;it Ann;\f;;ung 4 5 7 10
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 152 152 152
Marimum dcolraion Torgs. b |2 2 | a2 | 24
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] “3 392 384 296
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 2500 | 2800 | 2800
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 S5 5500 | 5500 | 5500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 §§ 0.77 | 077 | 0.77
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 g’ § 12000 | 12000 | 12000
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 § ’§ 8800 | 8300 | 8800
Trégheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] -- %f E - - -
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (<  19) [kgcm2] -- % % 2.1 1.3 0.99
Trégheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgcm2] -- I-E % 3.8 341 2.7
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgem2] -- g =1 10 9.5 9.0
Wirkungsgrad Efficiency [%] 1 é § 95 95 95
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 gg 86 76 62
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = == <3 <3 <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 | =71 | =71
Schutzart Protection Class -- *14 (:igg) JEZ; (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 | 0-40 | 0-40
Zuldssige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90
Gewicht Weight [ka] *15 7.8 7.8 7.8

*1) Bei antriebsseitiger Nenndrehzahl betragt die Lebensdauer 20.000 Stunden
*2) Maximales Drehmoment beim Anfahren oder Anhalten des Betriebs

*3) Zuléssig sind 10.000 Zyklen. Basierend auf 10 % der maximalen Radialkraft und basierend auf einer Vollwelle.

Bitte den Betriebsfaktor fo auf Seite 140 berticksichtigen
4

*
(9]

Durchschnittliche Antriebsdrehzahl
Maximale diskontinuierliche Antriebsdrehzahl. Zulassige Betriebstemperatur einhalten

*
(©}

*
LN aLs

*

@

Maximale Radialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
* Maximale Axialkraft, die das Getriebe aufnehmen kann
10
11
12
*13
14
15

©

Wirkungsgrad bei abtriebsseitigem Nenndrehmoment

Dies umfasst keinen Positionsfehler

Informationen zu Prif- und Umgebungsbedingungen erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER
IP65 ist als Option erhaltlich. Nahere Angaben erhalten Sie bei NIDEC GRAESSNER

Das Gewicht kann zwischen Modellen leicht variieren

*1) At nominal input speed, service life is 20,000 hours
*2)  The maximum torque when starting or stopping operation

*8)  Permitted 10,000 cycles. Based on 10% of maximum radial load and based on straight shaft.
Please note the operation factor fo on page 140

*4)  The maximum torque allowed under a stress situation (Permitted 1,000 times during service life)
*5) The average input speed

*6) The maximum intermittent input speed. Follow permissible operating temperature

*7) Torque at no load applied to the input shaft at nominal input speed

*8)  The maximum radial load that the gearbox can accept

*9) The maximum axial load that the gearbox can accept

*10) --

*11) The efficiency at the nominal output torque rating

*12) This does not include lost motion

*13) Contact NIDEC GRAESSNER for the testing conditions and environment

*14) IP65 (wash-down) is available as an option. Contact NIDEC GRAESSNER for more details
*15) The weight may vary slightly between models

Drehmoment, wenn keine Krafteinwirkung an der Antriebswelle anliegt, bei antriebsseitiger Nenndrehzahl

Je nach Beanspruchungssituation zuléssiges maximales Drehmoment (1.000 Mal wéhrend der Lebensdauer zulassig)

Bitte nehmen Sie mit uns Kontakt auf, wenn Sie nihere Informationen benétigen, oder nutzen Sie unsere Online-Auswabhlhilfe fiir Getriebe.

Auswahlhilfe: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng

Contact us for additional information or refer to our online gearhead selection tool.
Selection tool: www.nidec-shimpo.co.jp/selection/eng

60 Alle vorherigen Kataloge haben keine Giiltigkeit mehr. Konstruktionsanderungen vorbehalten.
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NIDEC FOOD GRADE VRT

VRT 110 Spezifikationen 2-stufige Ausfuhrung VRT 1710 2-Stage Specifications

BaugrdBe Frame Size 110 ‘
Stufen Stage 2-stufig 2-Stage

Ubersetzung Ratio Eilr;zietit Ann;\f;éung 16 20 25 28
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 224 224
Marimumfoostraton orge. bl |2 2 | 12
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 312 312
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rpm] B 3100 | 3100
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 | 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 §;§ §§ 017 | 0.17
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 % 2 g < | 12000 | 12000
Maximale Axialkraft Vaximum Axial Load IN] 9 |5 § s § 8800 | 8800
Trégheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] o= S22 98 - -
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgcm2] -- § i § i 0.73 | 0.94
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgem2] = E § E § 11 | 13
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 7 28) [kgcm2] -- z i z i 29 3.1
Trégheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (< 0 38) [kgcm2] -- S5 |55 | ot 9.4
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 % § *;2 § 90 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 EJ g § § 83 80
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] = <3 <3
Gerauschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 | =71
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:ggg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 | 0-40
Zulassige Gehdusetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90

Gewicht Weight [ka] *15 8.6 8.6
BaugrdBe Frame Size 110

Stufen Stage 2-stufig 2-Stage

Ubersetzung Ratio Em.‘;” A""I’\fort';”"g 35 | 40 | 50 | 70 | 100
Abtriebsseitiges Nenndrehmoment Nominal Output Torque [Nm] *1 224 224 224 176
Varimum foosoraton orge. bl |2 32 32 | a2 | 24
Maximales Drehmoment Maximum torque [Nm] *3 312 312 312 234
Not-Aus-Drehmoment Emergency Stop Torque [Nm] *4 625 625 625 500
Antriebsseitige Nenndrehzahl Nominal Input Speed [1/min] [rom] *5 3100 3500 | 4200 | 4200
Maximale Antriebsdrehzahl Maximum Input Speed [1/min] [rom] *6 6500 6500 | 6500 | 6500
Leerlaufdrehmoment No Load Running Torque [Nm] *7 0.17 §§ 017 | 017 | 017
Maximale Radialkraft Maximum Radial Load [N] *8 12000 § = | 12000 | 12000 | 12000
Maximale Axialkraft Maximum Axial Load [N] *9 8800 % § 8800 | 8800 | 8800
Tragheitsmoment (< @ 8) Moment of Inertia (< 0 8) [kgcm2] -- - i .§ 0.20 | 0.19 | 0.19
Tragheitsmoment (< @ 14) Moment of Inertia (< 0 14) [kgem2] - 0.70 § f 0.37 | 0.36 | 0.36
Tragheitsmoment (< @ 19) Moment of Inertia (< 0 19) [kgcm2] -- 1.1 §§ 0.77 | 0.76 | 0.76
Tragheitsmoment (< @ 28) Moment of Inertia (< 0 28) [kgem2] - 2.8 u_g: S 2.5 2.5 2.5
Tragheitsmoment (< @ 38) Moment of Inertia (<= 0 38) [kgem2] -- 9.1 % :% 8.8 8.8 8.8
Wirkungsgrad Efficiency [%] 11 90 % § 90 90 90
Verdrehsteifigkeit Torsional Rigidity [Nm/arcmin] *12 82 §§ 80 71 60
Maximales Verdrehspiel Maximum Torsional Backlash [arcmin] == <3 <3 <3 <3
Gerduschpegel Noise Level dB [A] *13 <71 <71 <71 <71
Schutzart Protection Class -- *14 (:Egg) (:ggg) (:Egg) (:Egg)
Umgebungstemperatur Ambient Temperature [°C] -- 0-40 0-40 | 0-40 | 0-40
Zuléssige Gehausetemperatur Permitted Housing Temperature [°C] -- 90 90 90 90
Gewicht Weight k] *15 8.6 86 | 86 | 86
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VRT NIDEC FOOD GRADE

VRT 110 Abmessungen 1-stufige AusfUihrung VRT 7170 1-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =¢@19 mm

142(%1)
29 13(%1)
10 8 25(%1)
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Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@28 mm
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Tiefe Depth 12
Antriebsseitige LochgroBe Input bore size =¢@38 mm
180 (%1)
29 151(%1)
45. 995 10 8 45(x1)
6 IS &
= s ©
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Tiefe Depth 12 )
82 (1)
— 8
=
E 1 j *1) Lange variiert je nach Motor
o
g ‘)He *2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
u *1)  Length will vary depending on motor
\éa *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Detailansicht A
Enlarged detail A
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NIDEC FOOD GRADE VRT

VRT 110 Abmessungen 2-stufige AusfUhrung VRT 7170 2-Stage Dimensions

Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@14 mm
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Tiefe Depth 12
Antriebsseitige LochgréBe Input bore size =@19 mm
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Antriebsseitige LochgroBe Input bore size = @28 mm (3)
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*1)  Lange variiert je nach Motor
*2) Buchse wird eingesetzt zum Anpassen an die Motorwelle
*3) Fur diese BaugroBe ist eine Eingangsbohrung mit @ 38 mm ver-
flgbar. Nutzen Sie unseren Online-Konfigurator, um lhre Auswahl
zu treffen oder kontaktieren Sie uns fiir weitere Informationen
*1)  Length will vary depending on motor
i X *2)  Bushing will be inserted to adapt to motor shaft
Detailansicht A ) ) ) . )
. *3)  38mm input bore is available for this frame size. Use our online
Enlarged detail A ) ) )
—_— configurator to make your selection or contact us for assistance
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